Curso de Robotica con Arduino

1. Introduccion

1.1 ;Qué es un robot
1.2 ;Qué tipos de robot hay?

1.3 Configuraciones mas comunes de un Robot

2.Control de motores

2.1 Control de motores de Corriente Continua
2.2 Control de servomotores
2.3 Control de motores paso a paso

2.4 ; Qué tipo de motor necesito?

3. Navegacién

3.1 Evitar colisiones
3.1.1 Sensores de infrarrojos
3.1.2 Sensores de ultrasonidos
3.1.3 Sensores de contacto

3.2 Navegacion en entornos abiertos

3.3 Algoritmos de busqueda de rutas y como implementarlos
4. Informacion del entorno: Los sensores
5. Informacion sobre el estado del robot (telemetria)

6. Comunicacion
6.1 Comunicacion por cable
6.2 Comunicacion inalambrica

6.3 Robot autonomos (Introduccion a la TA)
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